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MOBILE NAVIGATION

Bewegungsplanung fiir mobile Robotersysteme

Mobile Robotersysteme gewinnen auch im privaten Umfeld immer mehr an
Bedeutung. Dabei ermdéglichen komplexe Planungsalgorithmen dem mobilen
Robotersystem sich sicher, schnell und kollisionsfrei durch umfangreiche
Umgebungen zu navigieren. Um das zu gewahrleisten interagieren Planung
und Regelung miteinander.

Das Ziel der Planung ist die Erstellung eines giiltigen und kollisionsfreien
Weges von Start zu Ziel, wahrend die Regelung es dem Roboter ermdglicht

diesen Weg abzufahren.

Im Vordergrund der AMMO Veranstaltung steht die gridbasierte Planung.
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